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Introducao: A robodtica tem um papel cada vez mais importante na educacao pois, além de ser uma tema atual e que
chama atencao, abrange diversas areas do conhecimento, como raciocinio logico de programacao, mecanica e eletronica.
Competicoes de robodtica vém conquistando cada vez mais adeptos e fas no mundo todo, atraindo investimentos em
pesquisa e desenvolvimento. Tendo isto como base, foi criada a equipe de robotica de competicao da ULBRA, formada por
alunos e ex-alunos dos cursos de engenharia, com objetivo de desenvolver conhecimentos pessoais, profissionais e
académicos, participando de feiras, eventos e competicoes e, também, ministrar cursos relacionados a robotica em
diversos niveis, para alunos do ensino médio, técnico e superior, promovendo o desenvolvimento continuo de seus
integrantes e a quem possa interessar. A equipe almeja expandir-se para ser reconhecida no ramo como referéncia para
novos e antigos alunos e competidores, através de competicoes internas e externas.

Publico-Alvo: Alunos do ensino meédio, técnico e superior, interessados no mundo da robética e dispostos a aprender
sobre robo6tica de competicao.

Etapas: Serao construidos robos de diversas categorias, comecando pelo software CAD para, enfim, confeccionar as
pecas, construir o prototipo e realizar a programacao dos microcontroladores e desenvolvimento, definicao de
componentes, passando pelo desenvolvimento de mecanismos e estruturas atravées de dimensionamento dos aplicativos

de controle.
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