
Introdução

O projeto do sistema de direção tem uma influência 
sobre o comportamento de resposta direta de um 
veículo. A função do sistema de direção é dirigir as 
rodas dianteiras em resposta ao comando do 
condutor para prover o controle do veículo. No 
entanto, é necessário que todo o conjunto do 
sistema de direção trabalhe em harmonia com a 
suspensão dianteira para não ocorrer interferência 
entre os sistemas. 

Objetivos

Projetar componentes do sistema de direção 
para o veiculo elétrico solar utilizando 
matéria-prima de aço e/ou alumínio 
considerando a máxima redução de massa e 
custo aplicando de forma prática os conceitos 
adquiridos durante a graduação.  

Metodologia

Utilizando software CAD de modelagem 3D, assim 
como a literatura especifica, será projetado braços 
e barras auxiliares que serão utilizados em 
conjunto com os demais componentes que existem 
disponíveis no mercado que formam o conjunto de 
componente do sistema de direção.

Resultados

Os primeiros resultados surgem da 
simulação avaliada em ambiente de software  
especifico como MSC Adams e CARsim para 
que possíveis correções possam ser 
realizadas antes da etapa construtiva afim de 
melhorar o projeto.

Referências bibliográficas 
Conclusões finais ou parciais
A equipe tem como finalidade a pesquisa cientifica e
a conclusão de 3 etapas:
- Desenvolver o projeto de forma pratica com base
nos conceitos adquiridos durante a graduação;
- Utilizar este projeto de sistema de direção no 
veículo elétrico solar para realizar testes de campo;
- Com base nos testes, agregar maior conhecimento
e entendimento do assunto.
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